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Convective storms
Assimilationmethod
Multiple-Doppler radar
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observing�system�simulation�experiment

Assimilationmethod:
3DVAR*, 4DVAR, EnKF, …
*VAR = variational�data�assimilation
**ENKF = ensemble�Kalman�filter
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3. moisture/temperature�
adjustment�scheme
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ü 允許Baseline OK
ü 一次處理多座雷達OK
ü 允許渦度收支分析OK
ü 較彈性的風場上下邊界
ü 模式探空補足雷達死角
ü 風場資訊可直接給熱力反演
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源自Gal-Chen (1978)，
再加上尤和廖(2009) 的水相變化

基本場 (0) : 降水未發生前的狀態
擾動量 (‘) : 降水系統發生時，大氣狀態

與基本場的差異量。

標準化氣壓
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多雷達三維風場 ► π’ - < π’�> ►探空► π’

反演
氣壓擾動
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反演獲得 π’ ► (2.20) ► θc’ ► (2.15) ► θ’

反演
溫度擾動



m
oi
st
ur
e/
te
m
pe
ra
tu
re
�

ad
ju
st
m
en
t�
sc
he
m
e 利用反演的風場、

溫度、氣壓場，檢
查網格是否飽和？

圖片：邱(2013)

qv’ ► θ’ ► (T,Td)sfc
► LCL ► qvs ► qv’ ►…
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TRUE
3K bubble
41 x 41 grids
2km(horizontal)
40 vertical layers
Moderate instability
Quarter circle shear profile

BKGD
0.5K bubble
Half moisture
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TRUE/ CNTL
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CNTL
根據TRUE產生的風場與探
空，所進行的實驗

TRUE

00h 01h 03h02h

CNTL
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NoSND / NoSND2
沒有探空資料，自行從模式的預報產生。

TRUE

00h 01h 03h02h

NoSND

BKGD
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NoQV / ERR_wind
無水氣調整與
隨機風場誤差
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WRF_only
WRF+rdr_MK
WRF+rdr_PT
WRF+rdr_MP
WRF+rdr_NoSND

only

06h 12h 15h02h

+rdr_*

<p’> from MK / MP / both / model



EX
P
ER
IM
EN
TS only

MK

PT

MP

NoSND

NoSND

obs only

MK PT

MP

obs 1200
obs 1500

1200 [L] / 1500 [R]

1200 [L] / 1500 [R]


